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SANKEI-ELTRA TCR28EF (RMS816), TCR28HF (RMS820)

RMS816/820 jest to nowoczesny radiomagnetofon stereofo-
niczny dwumechanizmowy produkowany w wyniku wspol-
pracy ZR ELTRA z japonska firmg SANKEI. Mechanizm
oznaczony literg A umozliwia odtwarzanie i zapisywanie
nagran, natomiast mechanizm oznaczony litera B stuzy tylko
do odtwarzania nagranych tasm. Takie potaczenie urzadzen
zapewnia nie tylko nagrywanie audycji radiowych, ale takze
kopiowanie kaset. Kasety mozna kopiowaé z predkoscia
normalna (4,76 cm/s) lub zwigkszona, co umozliwia ok.
dwukrotne skrocenie czasu kopiowania. Mechanizmy A i B
sg przystosowane do wspoétpracy z tasmami zelazowymi
(NORMAL). Radiomagnetofon jest wyposazony w wewnetrzny
mikrofon nagrywajacy w systemie monofonicznym, gniazdo
stuchawkowe stereo oraz automatyczny system kontynuacji
odczytu, umozliwiajgcy automatyczne odtworzenie dwdch
kaset, jedna po drugiej.

Dane techniczne
Zakresy fal:

TCR2BEF (RMS816)
TCR28HF (RMS8820)

D, 8, K (5,9+15,6 MHz), UKF
S, K1 (2,3+7,5 MHz)

K2 (7,5+ 21,85 MHz),UKF
Czutos¢ uzytkowa przy stosunku

sygnal szum S/N = 20 dB:

— fale D 3.0 mV/m

— fale S 1,5 mV/m

— fale K (SW) 80 pVvV

— fale K1i K2 100 pv

— fale UKF (mono) 10pV — przy stosunku sygnat/szum = 26 dB
Anteny:

— dla zakresow K, K1, K2, UKF
— dla zakresoéw D, S

Predkos¢ przesuwu tasmy
normaina

zwigkszona

teleskopowa
ferrytowa

4,76 cm/s +2%

ok. dwukrotnie wigksza
od normalnej
Nierownomierno$¢ przesuwu tasmy: 0,35%

Charakterystyka odczytu: 80 Hz -+ 8000 Hz

Dynamika: 48 dB
Gniazdo sluchawkowe: Z,, =120 Q
Zasilanie:

Z sieci pradu przemiennego: 220 V £ 10%/50 Hz,
lub 230 V+6% 50 Hz

—10%
z baterii 6xR20=9 V
pobor mocy (przy zasilaniu sieciowym) 11 VA
moc wyjsciowa przy h<0,7% 2x 1,5 W przy zasilaniu

z baterii

Automatyczna regulacja poziomu zapisu
Autostop dziatajgcy z wyrzutnikiem klawiszy start (PLAY) i zapis
{RECORD)
Uktad elektryczny radiomagnetofonu TCR28EF/HF
(RMS816/820)
Schemat radiomagnetofonu TCR28EF (RMS816) przedstawio-
no na rys. 1, zas na rys. 2 jedynie fragment schematu
radiomagnetofonu TCR28HF (RMS820); po umieszczeniu go
na rys. 1, w miejscu odwiedzionym linig przerywana, otrzy-
muje sie kompletny schemat radiomagnetofonu TCR28HF
(RMS820).
Czes$é radiowa zmontowana jest na gtéwnej plytce monta-
zowej.
Tor FM
Na wejsciu toru znajduje sie dwutranzystorowa glowica UKF.
Tranzystor T101 pracuje w uktadzie wzmacniacza rezonanso-
wego, ze wspolng bazg. Wzmocniony sygnal jest doprowa-

dzany do mieszacza samodrgajgcego zbudowanego z tranzy-
storem T102. Powstajgcy sygnat p.cz. FM jest wzmacniany we
wzmacniaczu p.cz. FM zbudowanym na czesci ukiadu scalo-
nego US201. Elementy F201 i F202 sg filtrami sygnatu p.cz.,
a F205 stanowi przesuwnik fazy detektora koindencyjnego.
Powstajgcy w uktadzie US201 sygnat m.cz. jest wprowadzony
na koricowke 9. Dla wersji HF (RMS820) sygnal m.cz. jest
bezposrednio doprowadzany do uktadu dekodera stereofo-
nicznego (US301), natomiast dla wersji EF (RMS816) sygnat do
dekodera jest doprowadzony przez putapke 114 kHz (L301,
C211). Na wyjsciu dekodera w obu kanatach sg wlgczone
obwody deemfazy oraz dzielniki napiecia wyjsciowego. Po-
jawienie sie sygnatu stereofonicznego jest sygnalizowane
przez diode sSwiecacg D301. Sygnaly m.cz. z dzielnikéw
napiecia sg doprowadzone do wejscia przedwzmacniacza
m.cz. zbudowanego na cze$ci ukiadu scalonego US501.
Klucze zbudowane z tranzystorow polowych T501 i T502 sg
przy pracy czesci radiowej zwarte zapewniajac ptaskg cha-
rakterystyke czestotliwosci przedwzmacniacza. Sygnaty wyj-
sciowe sg wprowadzone na koncéwki 5 i 12 uktadu US501.

Tor AM

Tor AM obejmuje trzy zakresy fal: diugie, $rednie, krotkie dla
wersji TCR28EF (RMS816) lub $rednie, krétkie 1, krotkie 2 dla

“wersji TCR28HF (RMS820).

Na falach diugich i $rednich obwodem wejsciowym jest antena
ferrytowa. Na falach krétkich sygnal w.cz. z anteny telesko-
powej trafia do rezonansowych obwodow wejsciowych L151
na zakresie K (wersja EF) i L151, L512 na zakresach K2 i K1
(wersja HF). Sygnaly z obwodéw wejsciowych sg doprowa-
dzane do koncowki 3 uktadu US201. Do koncowki 1 sg
dotgczone oscylatory (sprzgzenie dodatnie jest zrealizowane
wewnatrz uktadu scalonego).

W wyniku przemiany sygnat p.cz. jest odfiltrowany przez filtry
F203 i F204 oraz wzmocniony w kolejnych stopniach ukladu
US201. W wyniku detekcji, ktora réwniez jest realizowana
wewnatrz uktadu US201, powstajacy sygnat m.cz. jest wpro-
wadzony na koricowke 9.

Wersja EF na zakresach AM ma ograniczong charakterystyke
przenoszenia dla wigkszych czestotliwosci akustycznych
(kondensator C209 dotaczony przez tranzystor T201). Sygnal
m.cz., tak samo jak na zakresie UKF, jest doprowadzany do
wejscia dekodera stereofonicznego i tg sama droga dociera
do wejscia wzmacniacza mocy m.cz.

Czes¢é magnetofonowa

Gtownym podzespotem czesci magnetofonowej jest uklad
scalony US501. Zawiera on stereofoniczny wzmacniacz od-
czytu, stereofoniczny wzmacniacz zapisu, uklad automatycz-
nej regulacji wzmocnienia oraz stabilizator. Uktad scalony
US401 wspomagany tranzystorami T401, T403 i T404, stuzy do
dotgczenia odpowiednich glowic magnetofonowych oraz mi-
krofonu w zaleznosci od realizacji funkcji przez radiomagne-
tofon. Tranzystory T501 i T502 podczas odczytu kasety sag
zatkane, co powoduje wlaczenie do sprzezenia zwrotnego we
wzmacniaczach odczytu kondensatoréw C511 i C512 (odpo-
wiednia charakterystyka odczytu). Podczas kopiowania kase-
ty sygnat odczytany z kasety B (TAPE 1) przez przetaczniki S1
zawarte w ukiadzie US401 oraz zestyki przeigcznika
FUNCTION, jest doprowadzany do wejscia ukladu US501
(korficowki 7 i 10). Po wzmocnieniu we wzmacniaczu odczytu
trafia do wzmacniacza zapisu (korficowki 51 12 sg wyjéciem ze
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wzmacniacza odczytu, a jednoczesnie wejsciem wzmacnia-
cza zapisu).

Wzmocnione sygnaly zapisu przez dwéjniki R518, C522, i
R517, C521, zapewniajgce odpowiednig korekcje, oraz prze-
tacznik zapis/odczyt, trafiaja do gtowicy zapisujacej magne-
tofonu A (TAPE 2). Podczas kopiowania kaset ze zwiekszong
predkosciag tranzystory T503 i T504 wiaczaja do uktadu korek-
cji odczytu rezystory R505 i R508, powodujgc odpowiednig
zmiang charakterystyki. Tranzystory T503 iT504 steruje tran-
zystor T402 w zaleznosci od pofozenia przelgcznikow za-
pis/odczyt i DUBBING/MODE/BEAT. Tranzystor T402 steruje
jednoczesnie tranzystory T603 i T604, powodujgce zmniejsze-
nie wzmocnienia wzmacniacza m.cz. podczas kopiowania ze
zwigkszong predkoscia.

Uktad automatyki zapisu dziata tylko przy zapisie z radia
i mikrofonu. W pozostatych przypadkach jest blokowany przez
klucz tranzystorowy T505.

Generator pradu podkiadu

Zbudowany na T651 i L551. Czestotliwosé drgan jest ustalona
przez pojemnosci kondensatoréw C553 i C554 na ok. 64 kHz.
Jezeli wystepujg gwizdy interferencyjne, to przelacznikiem
DUBBING/MODE/BEAT mozna zmieni¢ czestotliwosé drgan
tak, aby gwizdy ustapity. Kasowanie odbywa sie glowica
zbudowang z magnesu statego.

Minutnik kuchenny — co zestr 14

Wzmacniacz mocy m.cz.

Z wyjscia wzmacniacza odczytu sygnat m.cz. jest doprowa-
dzany do uktadu regulacji barwy tonéw, balansu i glo$nosci
(potencjometry P601, P602, P605, P603, P604). Przejscie do
pracy mono odbywa sig przez zwarcie kanatdw przetgczni-
kiem DUBBING/MODE/BEAT (S, ;). Z suwakoéw potencjo-
metru glosnosci sygnat jest doprowadzany na wejscie pod-
wajnego wzmacniacza mocy, zbudowanego z uktadem US601.
Na wyjsciu jest wigczone gniazdo stuchawkowe.

Przy zapisie z mikrofonu wzmacniacz mocy jest blokowany
przez klucz tranzystorowy (T601).

Uklady zasilania i stabilizacji

Zasilacz sieciowy jest zmontowany na plytce TCR-28-4. Wszy-
stkie elementy zasilacza, jak: transformator, uchwyty bez-
piecznika, wtyk zasilania sag lutowane bezposrednio na ptytce
montazowej. Stabilizator napigcia (T751, D751) dostarcza
napigcia zasilania dla czesci radiowej, magnetofonowej
i generatora pradu podkfadu. Stabilizator obrotow silnika
znajduje sig wewnatrz ekranu silnika. W razie jego uszkodze-
nia nalezy wymieni¢ caly podzespdt (silnik + stabilizator). Na
ptytce montazowej znajduje sig jedynie potencjometr P701 do
regulacji predkosci przesuwu tasmy oraz uktad zmiany pred-
kosci obrotéw (T701, T702), ]

stuzg do ustawienia czasu dziatania. Jak przedstawiono
narys. 1i 2 potencjometry te maja po trzy charakterystyczne
oznaczenia polozen suwakdw, tj. dwa skrajne i Srodkowe,
pomocne dla okreslenia minimalnych, posrednich i maksy-
malnych czaséw pracy urzadzenia. Potencjometry umozli-
wiajg takze wygodne oznaczenie potozen pokretet przy cecho-
waniu urzadzenia dla przyjetych czaséw dziatania urzgdze-
nia. Czas dzialania jest zalezny od rezystancji kazdego z
trzech potencjometrow.

A oto przykiady zastosowania minutnika do réznych czynnosci.

I. Przy wykorzystaniu minutnika do sygnalizowania czasu

gotowania jajek o réznej wielkosci na rézng twardos¢ nalezy

postapi¢ w nastepujacy sposob:

1. Oznaczy¢ przeznaczenie potencjometréw (np. P1 — czas,

P2 — twardos¢, P83 — wielkos¢), ich charakterystyczne

pozycje i ocechowa¢ w jednostkach czasu.

Potencjometrem P1 dobiera si¢ czas gotowania jajka;

— P1 w pozycji ,,Max" — czas dluzszy

— P1 w pozycji ,,0" — czas krotszy

Potencjometrem P2 nastawia si¢ twardos¢ gotowanego jajka:

— P2 w pozycji ,,A" powoduje wyzwolenie sygnalu akusty-
cznego najpdzniej — jajko gotuje sig na twardo

— P2 w pozycji ,,B" — jajko gotuje sig na $rednio

— P2 w pozycji ,,C"" — jajko gotuje sie na migkko

Potencjometrem P3 nastawia sig wielko$¢ gotowanego jajka:

— P3 w pozycji ,,1"" powoduje wyzwolenie sygnatu akustycz-
nego najpodzniej — odnosi sie do jajek duzych

— P3 w pozycji ,,2"" — odnosi sig do jajek $rednich

— P3 w pozycji ,,3"" — odnosi sie do jajek malych.

Pozycje ,B" i ,,2"" odpowiadajg $rodkowym ustawieniom

potencjometrow.

Pozycje ,,C" i ,,3" odpowiadajg jednym ze skrajnych ustawien

potencjometrow P2 i P3. Przy jednoczesnym ustawieniu ich

pokretel w podanych pozycjach (niezaleznie od tego, w ktorej

pozycji znajduje sie pokretto potencjometru P1) nastepuje

zablokowanie minutnika bez mozliwosci jego uruchomienia.
Zabezpiecza to minutnik przed przypadkowym wiaczeniem
go, np. przez male dziecko. Istnieje takze mozliwos¢ wytacze-
nia juz uruchomionego minutnika przez przestawienie ich
pokretet w pozycje ,,C" i ,,3".
2. Ustawié czas dziatania minutnika.
Pokretla potencjometrow P2 i P3 ustawi¢ w pozycje srodkowe,
tj. ,,B" i ,,2". Za pomocag potencjometru P1 dobrac¢ czas
gotowania sig jajka, tak aby srednie jajko ugotowalo sig na
srednio. Przy ustawieniu P1 w pozycji ,,Max'', pokrecajac
gatka w prawo, czas ten wyniesie ok. 9 min, przy potencjo-
metrze P1 w pozycji ,,0'"" — ok. 5,5 min;

— przy ustawieniu potencjometru P1 w pozycji ,,Max"', pozo-
stawiajgc potencjometr P3 w poz. ,,2", a regulujgc poten-
cjometr P2 od poz. Srodkowe;j ,,B" do poz. ,,C" i nastepnie
do poz. ,,A’ czas ten bedzie sie zmienial w zakresie ok.
4--15,5 min.

— przy ustawieniu potencjometru P1 w pozycji ,,Max’', pozos-
tawiajgc potencjometr P2 w poz. ,,B"”, a zmieniajac tylko
potozenie pokretta potencjometru P3 od srodkowej pozyciji
»2'"do poz.,,3" i nastepnie do poz. ,,1", czas ten bedzie sie
zmieniaé w zakresie ok. 6,5-12 min.

Wskaznikiem prawidtowego wiaczenia sie ukladu minutnika

jest zaswiecenie sig diody LED.

3. Cechowanie minutnika dla réznych czaséw dziatania.

W celu wyznaczenia dowolnego czasu, w przedziale czasu

podanymw p. 2a, nalezy potencjometr P2 (regulacja twardosci

jajka) przestawi¢ w pozycje ,, A" (dla czasu najdtuzszego, ok.

15,5 min). Uruchomi¢ minutnik i po uplywie wymaganego

czasu (wg wskazan zegara) w przedziale 9+ 15,5 min pokrecic

pokretiem potencjometru P2 w kierunku poz. ,,B’’ do momentu
zgasnigcia diody LED i tak pozostawié (po ok. 25 s powinien
pojawic¢ sie sygnat akustyczny minutnika).

Zaznaczyé polozenie pokretta potencjometru P2 i ocechowac

je w jednostce czasu.
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